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МЕХАНИКА 2 

МЕХ 210-1172 

06. септембар 2021. 
 
1. Тачка M  креће се у равни xOy  сагласно коначним једначинама кретања:    m3ttx   и 

   m32 ttty  . Време t  мери се у секундама. Одредити полупречник кривине трајекторије тачке у 

тренутку када је њена секторска брзина    /sm6 2
1 ktS


 . 

 
2. Механизам, приказан на слици 1, састоји се од криваје OA , штапа BC , клизача C  и диска 2 
полупречника R  (слика 1). Диск 2 котрља се без клизања по непомичном диску 1 полупречника R . 
Клизач C  креће се по кружним вођицама полупречника R . Криваја OA  обрће се константном угаоном 
брзином 0  . Везе у тачка O , A , B  и C  су зглобне. Одредити, у положају приказаном на слици, угаону 

брзину и угаоно убрзање штапа BC  као и брзину и убрзање клизача C .  
 

3. Материјална тачка M , масе m , креће се по глаткој хотизонталној равни xOy  под дејством сила P


 и 

F


 (слика 2). Сила P


 сразмерна је растојању тачке M  од координатног почетка O  са коефицијентом 

сразмере 2mk  и стално је усмерена ка тачки O , при чему је k  позитивна константа. Сила F


 
константног је интензитета 0F , њена линија дејства лежи у хоризонталној равни, а угао између 

позитивног смера осе Ox  и ње мења се по закону t  , при чему је    позитивна константа ( k ). 
Ако је у почетном тренутку тачка мировала у координатном почетку, одредити коначне једначине 
кретања тачке.  
 
 

 

Слика 1 Слика 2 
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МЕХАНИКА 2 

МЕХ 210-1172 

19. август 2021. 
Прва група 

 
1. Тачка M  креће се по кружници полупречника m12R  тако да јој је пројекција брзине на правац 
тангенте    m/s2 ttVT  . Одредити угао између брзине и убрзања тачке M  у тренутку када њен 

пређени пут износи    m91 tS .  
 
2. Диск 1, полупречника R , котрља се без клизања по унутрашњости непомичне цилиндричне површи 
облика кружног цилиндра полупречника R3  константном угаоном брзином 0  (слика 1). За тачку A  
диска зглобно је везан штап A , дужине R2 , чији је крај B зглобно везан за клизач који се креће дуж 

праволинијских вођица. Тачка C  штапа BC  дужине R2 , зглобно је везана за клизач који се креће по 
кружним вођицама полупречника R . Одредити брзину и убрзање клизача C , као и угаоне брзине и 
угаона убрзања свих чланова механизма у положају приказаним на слици. 
 

 
Слика 1 

 
 

3. Материјална тачка M , јединичне масе, креће се по глаткој правој датој једначинама 02  zyx  и 

042  zyx . На тачку делује сила Земљине теже и сила вискозног трења VkFTV


 , где је k  

позитивна константа. Ако је тачка започела кретање из координатног почетка из стања мировања, 
одредити коначне једначине кретања тачке. Оса Oz  усмерена је вертикално навише. 
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МЕХАНИКА 2 

МЕХ 210-1172 

30. јануар 2021. 
Прва група 

 

1. Клизач A  креће се у равни Oxy дуж вођица које имају облик  m2xy   тако да пројекција убрзања на 

осу Ox  износи 0Ax  (слика 1). За клизач A  зглобно је везан штап AB  дужине m1AB . Угао између 

штапа AB  и правца паралелног оси Oy  мења се по закону  radt . У почетном тренутку клизач је био 

у координатном почетку и имао брзину интензитета  m/s20 V .  
Одредити: 
 
1) коначне једначине кретања B , 
2) интензитет брзине тачке B  у тренутку s2/1 t , 

3) интензитет убрзања тачке B  у тренутку s2/1 t , 

4) полупречник кривине трајекторије B  у тренутку s2/1 t . 
 
 
2. Штап OA  обрће се константном угаоном брзином 0 OA  око непокретне осе која пролази кроз 
тачку O  (слика 2). У тачки A  за штап OA  зглобно је везан штап BD , који је крајем B  зглобно везан 
диск 1 полупречника R . Диск се котрља без клизања по кружној подлози полупречника R3 . За положај 

приказан на слици, одредити брзину и убрзање тачке D . Дато је: ROA 2 , RABAD 2 .   
 
 

Слика 1 Слика 2 
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МЕХАНИКА 2 

МЕХ 210-1172 

13. јануар 2021. 
Прва група 

 
1. Клизач B , механизма приказаног на слици 1, почиње да се креће из положаја   m60 Bx  без почетне 

брзине, са убрзањем    2m/s2cos24 txB  . m3 ABOA  и m1AM . Везе у тачкама О, A и B су 
зглобне.  
 
Одредити: 
 
1) коначне једначине кретања и линију путање тачке M, 
2) интензитет брзине тачке M у тренуцима када је m0Bx , 

3) интензитет убрзања тачке M  у тренуцима када је m0Bx , 

4) полупречник кривине трајекторије тачке M у тренуцима када је m0Bx . 
 
2. Клизач A  креће се брзином константног интензитета 0RVA   по кружници полупречника R  са 

центром у тачки 1O  (слика 2). За клизач зглобно је везан штап AB , чији је крај B  зглобно везан за 

клизач који се креће дуж праволинијских вођица. Штап BC  зглобно је везан тачком C  за диск 1, 
полупречника R , који се котрља без клизања по равној подлози. Штап DE , дужине R , зглобно је везан 
за диск и за клизач E који се креће дуж праволинијских вођица. За положај приказан на слици, одредити 

брзину и убрзање клизача E . Дато је: RAB 2 ,   RBC 2 , RDE  .   
 
 

Слика 1 Слика 2 
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